
Kalibrierungshandbuch für die Agrica 3-Fernbedienung 
 

Es ist regelmäßig notwendig die Joysticks der Fernbedienung neu zu kalibrieren. Diese Kalibrierung 

wird über die Q Ground Control App durchgeführt. Wenn Die App nicht installiert ist , öffnen Sie 

zuerst den Google Play Store und installieren Sie „Q Ground Control „ 

Die folgende Fehler Nachrichten sind ein Indikator für eine Kalibrierung:  

Roll (RC1) not neutral  

Pitch (RC2) not neutral 

 

 

 

1. Öffnen Sie Q Ground Control

 
 



2. Klicken Sie auf das Q-Logo 

 
3. Klicken Sie auf Anwendungseinstellungen

  



4. Klicken Sie auf Comm Links

 

 

 

 

5. Klicken Sie auf UDP-Link auf Port 14551 und dann auf Verbinden 

 
 



6. (Wenn kein UDP-Profil vorhanden ist, klicken Sie auf „Hinzufügen“ und erstellen Sie ein 

neues Profil mit UDP und Port 14551. Klicken Sie dann auf „OK“ und aktivieren Sie 

„Verbinden“. Die Drohne sollte sich jetzt verbinden.)

 

 

7. Wenn Drohne verbunden ist , gehen Sie zurück zum Q-Logo und klicken Sie auf „Fahrzeug -

Setup“ 

  

 



 

 

8. Zum Parametermenü 

 

 

9. Geben Sie RC2_DZ und RC1_DZ für den Totzonenwert der Joysticks ein 

 

 

 

 



  

 

10. Setzen Sie den Wert auf 100 oder 200 und klicken Sie auf Speichern, die Fehlermeldungen 

sollten nun beim Start der Motoren verschwunden sein, falls dies nicht der Fall ist, bitte mit 

Schritt 11. weiter machen 

 
 

11. Klicken Sie auf Radio 

 

 



 

 

12. Klicken Sie auf Kalibrieren 

 

13. Joysticks in die im Bild angezeigte Position bewegen und Next klicken 

 

 

 



 

 

14. Bewegen Sie die Joysticks wie angezeigt bis die Kalibrierung fertig ist 

 

15. Die Kippschalter bewegen und Next klicken 

 

  



 

 

16. Wenn Kalibrieren erneut angezeigt wird, ist der Prozess abgeschlossen 

 

 

 

17. Die Motoren der Drohne sollten sich nun ohne Fehlermeldung starten lassen 


